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 内容简介 

     
本书从实际工程应用和便于教学需要出发，介绍和讲解了继电接触式控制系统和可编程

序控制器控制系统的工作原理、设计方法和实际应用。和其他同类的教材相比，本书主要有

以下特点：（1）介绍了一些新型器件，讲解了软启动器和变频器的使用；（2）对传统的电气

控制系统的内容进行了较大幅度的删节，给出并讲解了电气控制线路和可编程序控制器程序

的“简单设计法”；（3）系统介绍和讲解了最新版本的 SIEMENS S7200 CPU22*（V1.21）系

列可编程序控制器的原理和应用，并给出了大量实例并讲解其基本指令的用法和功能图

（SFC）的编程；（4）对 S7200 PLC 的功能指令和通信功能进行了详细的讲解，并简单介绍

了 S7200 PLC 新模块的特点；（5）附有思考题、练习题和实验指导书；（6）介绍了 S7200 可
编程序控制器上机编程软件的使用；（7）附有作者精心挑选并经修改过的 S7200 PLC 资料

速查表。  
本书是作者在自己最近出版的同类教材的基础上精心修订和编写而成的，相信它会是一

本值得大家使用的书。本书可作为大专院校、电大和业余大学的自动控制、电气技术、机电

一体化及相关专业的“电气控制及可编程序控制器”或类似课程的教材，也可供有关工程技术

人员参考使用，同时它也是广大从事和电气控制技术专业有关的电工和技术人员的一本很好

的自学教材。  
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