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 内容简介     

本书以SIMATIC控制系统为例，讲述了控制理论的实际应用问题，在工程师均已熟知的

控制理论与自动化工程的实际需求之间建立起一座桥梁。本书提供了实用的信息、经验方法、

实用"处方"和来自实践的例子来指导工程师的工作。虽然本书以SIMATIC控制器为例进行阐

述，但是其理论依据和控制思想同样适用于所有使用其他控制器的控制系统。 本书旨在指

导那些负责自动化系统设计和配置的人员、销售及市场相关的人员。本书同样适用于调试工

程师、配置工程师和生产工程师.。 
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